智能阀门定位器简易快速调校卡 
长按[image: image25.png]START!
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键大于5秒，进入组态项；短按[image: image2.jpg]


向下选择参数项（同时按[image: image3.jpg]


+[image: image4.jpg]


向上选择参数项）
参数1执行类型选择 [image: image5.png]


直行程 [image: image6.png]Eurn
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角行程
参数 2 旋转角度选择（角行程和大于 15mm直行程，选择 90 度[image: image7.png]


，小于 15mm直行程，选择 33度[image: image8.png]


）

参数 3 阀杆范围选择（不影响调校）
参数 4自动初始化项 [image: image9.png]N
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选择“Strt”并按上升键[image: image10.jpg]


（〉5秒），开始自动初始化即开始自动调校，初始化显示进行“RUN1”至“RUN5”的过程。

出现FNISH表示初始化完成，短按[image: image11.jpg]


返回参数 4项；长按[image: image12.jpg]


退回操作运行方式并保存调校数据。
参数 5 手动初始化项 [image: image13.jpg]|

——emm
-~

- ==
- =





按上升键[image: image14.jpg]


（〉5秒），开始手动初始化；显示YEND 1 [image: image15.png]T .”U”
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按[image: image16.jpg]


或[image: image17.jpg]


键，将执行机构驱动至相应的阀终点位置1；按[image: image18.jpg]


；显示YEND 2 [image: image19.png]T e |
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按[image: image20.jpg]


或[image: image21.jpg]


键，将执行机构驱动至相应的阀终点位置2；按[image: image22.jpg]


；定位器初始化显示进行“RUN1”至“RUN5”的过程。出现FNISH表示初始化完成，点按[image: image23.jpg]


返回参数 4项；长按[image: image24.jpg]


退回操作运行方式并保存调校数[image: image1.jpg]


据。
智能阀门定位器详细组态参数表
	参数名称
	功能
	参数值

	1.YFCT
	执行机构类型
	Turn WAY  LWAY

	2.YAGL1
	额定回馈角
	90  33°

	3.YWAY2
	行程范围:5-130mm
-无

-短杠杆33°
-长杠杆33°
-长杠杆90°
	OFF5
5/10/15/20
25/30/35
40/50/60/70/90/110

	4.INITA
	初始化(自动)
	Noini/Strt

	5.INITM
	初始化(手动)
	Noini/Strt

	6.SCUR
	设定电流范围
	4mA

	7.SDIR
	方向设定上升 下降
	Rise FALL

	8.SPRA
	分程的起始点
	0.0- 100.

	9.SPRE
	分程的终点
	0.0- 100.

	10.TSUP
	斜率设定
	0-400

	11.TSDO
	斜率设定
	0-400

	12.SFCT
	特性曲线设定
-线性

-等百分比

-反等百分比

-自由调整
	Lin5
1:25,1:33,1:50
n1:25,n1:33,n1:50
Free

	13. 33 SLO~ SL33
	设定添加折点在0%,5%.....95%,100%
	0.0- 100.

	34.DEBA
	定位器死区
	0.0- 10.

	35.YA
	行程下限值
	0.0- 100.

	36.YE
	行程上限值
	0.0- 100.

	37.YNRM
	常规操作变量
	MPOS  FLOW

	38.YDIR
	行程方向显示
	Rise  FALL

	39.YCLS
	"紧密关闭"带人工操作变
	No UP Do Up do

	40.YCDO
	紧闭关断,底部
	0.0- 100.

	41.YCUP
	紧闭关断,顶部
	0.0- 100.

	42.BIN1
	二进制输入1功能
	

	434
	电流反馈输出电流方向
	Rise FALL

	44
	参数1 自动优化值
	

	45
	参数2 自动优化值
	

	46
	参数3 自动优化值
	

	47.TUP6
	上行程时间
	

	48.TDOWN6
	下行程时间
	

	49.I4mA
	输入电流零位值
	4.0

	50.I20mA
	输入电流量程值
	20.0

	51RUNST
	初始运行状态
	AUTO  MAN

	52.FSDIR
	执行机构方向
	Rise FALL

	53.SSUP
	上行短步区
	

	54.SSDN
	下行短步区
	

	55.IMPUP
	上行脉冲宽度
	

	56.IMPDN
	下行脉冲宽度
	

	57.PUSUP
	上行脉冲频率
	

	58.PUDOW
	下行脉冲频率
	

	59.PRST
	工厂设定值
-工厂设置启动

-显示在按键后5s
	Strt  No
oCAY


